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Roboter sind in den letzten Jahrzehnten zu einem
der entschiedensten und universellsten Arbeits-
mittel der Industrie geworden. Leider profitieren
bisher nahezu ausschließlich große Unternehmen
mit gleichbleibenden Anwendungsfällen von
ihnen. Für kleinere Unternehmen mit geringen
Losgrößen und einer großen Produktvielfalt ist
das häufige Umprogrammieren und Umrüsten
bislang unwirtschaftlich und zu kompliziert.

RoSa zielt auf die Zusammenführung von
Basistechnologien zur Erweiterung der
steuerungs- und regelungstechnischen Funk-
tionen von Industrierobotern, deren Demons-
tration in Use Cases und der Transfer der Techno-
logien, angepasst an die Bedarfe der industriellen
Partner ab. Schwerpunktthemen sind u.a.:
• Automatische Bauteilerkennung und

-lokalisierung sowie autoadaptive Bahn-
anpassung

• Bahnplanung und -adaption mit
applikationsübergreifenden Framework

• sensorische Funktionserweiterung mit
Sensordatenfusion und -integration inkl.
Steuerungsintegration,

• Herstellerunabhängige, fähigkeitsbasierte
Steuerung

• Branchenübergreifender, modularer Soft-
warebaukasten

Projektziel ist der einfachere und effiziente
Einsatz von Robotern durch Entwicklung einer
modularen Bibliothek von Zusatzfunktionen.
Diese macht Basistechnologien zur Erweiterung
der steuerungs- und regelungstechnischen
Funktionen von Industrierobotern hersteller-
unabhängig verfügbar und transferiert dieses
Wissen aus den Forschungseinrichtungen in die
Industrie.
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Das Projekt wird gefördert durch

Zusammenführung von Basistechnologien zur Erweiterung der steuerungs- und 
regelungstechnischen Funktionen von Industrierobotern


