- —r Fakultat fur Maschinenbau
E Institut fur Werkzeugmaschinen und Produktionsprozesse

TECHNISCHE UNIVERSITAT
CHEMNITZ

Professur Produktionssysteme und -prozesse
Prof. Dr.-Ing. Martin Dix

Ql IDD

wwarl 1 B~

Sustainable Production by

Automation

InnoTeam RoSa - Entwicklung und Transfer
neuartiger Robotik-Applikationen fiir die Industrie in Sachsen

Motivation

Roboter sind in den letzten Jahrzehnten zu einem
der entschiedensten und universellsten Arbeits-
mittel der Industrie geworden. Leider profitieren
bisher nahezu ausschlieBlich groRe Unternehmen
mit gleichbleibenden Anwendungsfallen von
thnen. Fiir kleinere Unternehmen mit geringen
LosgroBen und einer groBen Produktvielfalt ist
das haufige Umprogrammieren und Umriisten
bislang unwirtschaftlich und zu kompliziert.

Funktionsprinzip

RoSa zielt auf die Zusammenfiihrung von
Basistechnologien ~ zur  Erweiterung  der
steuerungs- und regelungstechnischen Funk-
tionen von Industrierobotern, deren Demons-
tration in Use Cases und der Transfer der Techno-
logien, angepasst an die Bedarfe der industriellen
Partner ab. Schwerpunktthemen sind u.a.:

» Automatische Bauteilerkennung und
-lokalisierung sowie autoadaptive Bahn-
anpassung

« Bahnplanung und -adaption mit
applikationsiibergreifenden Framework

« sensorische  Funktionserweiterung  mit
Sensordatenfusion und -integration inkl.
Steuerungsintegration,
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Zusammenfiihrung von Basistechnologien zur Erweiterung der steuerungs- und

regelungstechnischen Funktionen von Industrierobotern

Ziel

Projektziel ist der einfachere und effiziente
Einsatz von Robotern durch Entwicklung einer
modularen Bibliothek von Zusatzfunktionen.
Diese macht Basistechnologien zur Erweiterung
der steuerungs- und regelungstechnischen
Funktionen von Industrierobotern hersteller-
unabhangig verfiigbar und transferiert dieses
Wissen aus den Forschungseinrichtungen in die

Industrie.
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 Herstellerunabhangige,  fahigkeitsbasierte  Projektlaufzeit: 01.01.2025 - 31.12.2027
Steuerung Das Prolekt wird gefordert durch
« Brancheniibergreifender, modularer Soft- B Kofinanziert von der 5 Diese Matirahme wirdmiffinanciertdurr
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